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Visibilità per l'arresto - RITORNO
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Sistemazione funzionale Rotatoria e assi viari di collegamento tra il nuovo porto commerciale

e le zone produttive e la S.S. 16 bis

Lavori di completamento delle aste di collegamento tra la S.S. 16 "Adriatica” e la litoranea (ex SS 16) a
nord ed a sud di Molfetta ed a sud di Giovinazzo lungo il tratto tra il km 774+200 ed il km 785+600
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